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В области програмно-конфигурируемых сетей стабильно велик интерес к
оркестрации — управлению сетевыми службами, возможно, состоящими из
нескольких служб, и их координации, включая оптимальное выделение ре-
сурсов для удовлетворения их нужд [1]. Оркестратор управляет в том числе
загрузкой и удалением приложений контроллера, необходимых для работы
служб. Плагины — один из вариантов реализации приложений контроллера.

Работа направлена на реализацию оркестрации в отечественном контрол-
лере програмно-конфигурируемых сетей RunOS [2]. В ядро контроллера тре-
бовалось встроить плагин-архитектуру, требования к которой были сформу-
лированы по результатам обзора, а именно:

(общие требования)
1. поддерживается установка, запуск, остановка и удаление плагина без оста-

новки основного процесса (в котором выполняется код ядра);
2. поддерживается версионирование плагинов;
3. поддерживается аутентификация плагинов;
4. поддерживается экспорт классов из плагинов;

(RunOS-специфичные требования)
5. поддерживается взаимодействие плагинов и ядра через Qt-сигналы;
6. интерфейс архитектуры реализован на языке C++.

В ходе работы был произведен обзор плагин-архитектур современных кон-
троллеров с открытым исходным кодом, по результатам которого была вы-
брана OSGi-подобная архитектура на основе фреймворка CommonTK [3]. Вы-
бранная архитектура была внедрена в ядро контроллера, проведены интегра-
ционные тесты, подтвердившие соответствие требованиям.
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